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La cooperacidn robdtica es uno de los centros principales de atencién en la industria
en la ultima década. Desde problemas de vigilancia en entornos industriales, comer-
ciales o domésticos, o de rescate y ayuda en zonas catastréficas, hasta problemas de
entrega eficiente de paquetes en empresas como Amazon o DHL, requieren de algo-
ritmos de optimizacion matematica que resuelven de forma éptima y eficiente estos
problemas mediante el despliegue de equipos cooperativos de robots.

El cooperaTive ExploRation Routing Algorithm (TERRA) es un sistema de planificacion
gue, mediante el uso de técnicas de inteligencia artificial, permite a un equipo de
robots combinar sus capacidades para completar tareas mds complejas. Para ello,
TERRA implementa un paradigma de cooperacién robética novedoso que ofrece una
solucidon a los problemas comentados en el pdarrafo anterior. Este paradigma de ex-
ploracidn utiliza un vehiculo robético para alcanzar objetivos terrestres y, un equipo
de drones para alcanzar los objetivos aéreos.

A diferencia de otros planificadores de rutas, TERRA coordina y planifica rutas efi-

cientes que cumplan los objetivos marcados, en el menor tiempo posible y con el
mayor ahorro de costes posible.

VENTAJAS Y ASPECTOS INNOVADORES

= Cooperacion autdonoma y heterogénea de robots.
= Optimizacién de las rutas y tareas a realizar.
= Optimizacién multi-objetivo.

= Capacidad para disefiar exploraciones eficientes que aumenten la calidad y la
cantidad del retorno cientifico/comercial de las misiones.



